Motor Koruma Réleli Yildiz Ucgen Yol

Verme

Motor girisinde;

Motor koruma roleli,yani termik gecikmeli asir1 akim roleli,yildiz
ucgen yol vermelerde, motor koruma rolesi normal olarak motorun
U1,V1,W1 veya U2,V2,W2klemenslerine giden besleme iletkeni
uzerine baglanir.Motor koruma rolesi motor yildiz
konumundaykende koruyuculuk gorevini yerine getirir,ciinku
motor sargisi ile seri olarak baglanmistir.Ancak motor yildiz
konumunda iken roleden gecen akim=0.58 X motor anma
akimdir.
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sebekeden besleme;

Motor koruma rolesi motor besleme iletkeni uizerine
yerlestirebildigi gibi,sebeke besleme iletkeni tizerine
yerlestirilebilir.bu sayfada gosterilen ayrinti,sayfa 3te sekil4’te
baglanti1 semasinin bir bolimudir.Motor yi1ldiz konumunda yol
alirken motor koruma rolesi F2nin reaksiyon gosterdigi tahrik
sistemlerinde,motor anma akimina gore secilmisF2 rolesi sebeke
besleme iletkeni iizerine yerlestirilebilir.Boylece rolenin actirma
zamani4-6 kat artar.Yildiz konumunda da role uzerinden akim
geciyorsa da, gorevini tam olarak yerine getiremez.Ciinku rolenin



akimi faz akiminin 1,73 katina ¢ikmis olur.Ancak motor bloke
edilmis durumlarda yol alamadiginda koruma mumkiindir.
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yildiz iicgen baglantinin yerlesimi;

Motor koruma rolesi motor besleme iletkeni veya sebeke besleme
iletkeni uizerine yerlestirilebildigi gibi,iicgen baglant: tizerine de
yerlestirilebilir.busayfada gosterilen ayrinti,sekil 4’teki deki
baglant:1 semasinin bir bolimudiir.Cok agir ve bundan dolay1 da
uzun suren yol almalarda(ornegin santrifiijlerde) role anma akimi
x 0.58 icin secilen role F2 tiicgen kontaktoriniin K5M-yildiz
kontaktori K3M arasina baglanabilir.y1ldiz konumunda yol alma
sirasinda F2’den akim gecmez.yani yol alma sirasinda motor
korumasi yoktur.Bu baglanti eger gercekten cok agir veya uzun yol
almalar varsa veya doyuma ulasan akim trafosu halen yeteri kadar
geciktirmeyi sagliyamiyorsa uygulanmalidir sekil3
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KORUMA CIHAZLARININ YERLESTIRILMESI VE
OLCULENDIRILMESI

A pozisyonu F2=0.58 x /e
motor korumasi



F1 ile pozisyon B’de Y ve
A konumlarinda

B pozisyonu Ql=/e

motor korumasi yalniz A
ty,=15-40s

konumunda, kosullu

SAL CIHAZLARININ OLCULENDIRILMESI
K1M,K5M=0.58 X /.
K3M =0.33 X /.

OTOMATIK YILDIZ UCGEN SALTER SDAINL 00 AM’DEN 10 M'E
KADAR

Calismasai:

Buton 1 K1T zaman rolesini calistirir. Bunun aninda harekete
gecen NA kontagi K1T/17-18 yi1ldiz kontaktori K3M’e gerilim
ulastirir. K3M c¢eker ve NA K3M/14-13 kontag: sebeke kontaktoru
K3M’e gerilim ulastirir. K1M ve K3M K1M/14-13 ve K1M/44-43
kontaklan

uzerinden kendiliginden devrede kalir. K1M M1 motorunu yildiz
konumunda sebeke gerilimine baglar.

Ayarlanmis zaman gectikten sonra K1T/17-18 K3M’in devresini
acar.50 ms sonra K5M’nin devresi K1T/17-28 konyag: tarafindan
kapatilir.Yildiz kontaktoriilK3M devreden cikar.Ucgen kontaktorii
K5M devreye girer ve M1 motoruna tam gerilim uygulanir.Ayni
anda K5M/22-21’in NK kontagi K3M’i devreden cikarir ve isletme

sirasinda tekrar devreye girmesini onlemek icin kilitler.Yeniden
yol verme ancak 0 butonuna basilmasindan veya asir1 akimda
motor koruma rolesi F2 nin 95-96 numarali kontaklar: veya motor
koruma rolesinin 13-14 NA veya guc salteri ile devrenin
acilmasindan sonra mumkun olabilir.

Sekil 5



Sekil 6

L1 (K D

L1 (K D
L= Flifa . ;;x
By
3
. \\ I
0 A l JE) ELLE
21 ™ S ac
H‘ 'F2 { b
!
2 /9%
1
A -2l :
] 14 -5l 7K g3
IS S LA )
| 1 WL
) e 1
CKIM ”- K3M L KGN y
Yiuoo\E ‘]13 7 1 KM 43
KT KT
KT T
b} L
Nl
11 [
Al Al Al Al
] e ] e ]
4 42 42 ¥,
l"\ )
SEREKE TAMANROLEST  vILDIZ UCGEN

KONTAKTORI

YACLASIK 105

KONTAKTORD  KoWTAKTORD

2|4
51 =]

MCS }1

|.’\|:.|
4 . :
) Mo ¥

ThNnEA B

OTOMATIK YILDIZ UCGEN SALTER SDAINL



L1 (KM Ty

L1 (KM 1)

0l 3
. R
'|,a & | u 1
;21 . MCS
B - L 95
s 2 H %
14
511 4 \‘
E Bi L S TN
\ KM W |
1 14 L ‘
44 14 4 14 |13
KM K3 ° TANRLEL L
4 \ ! SEINY v 13 |
43 V13 NS 43 1
3
N kIm 7

21

/
[ 21
A1

Al Al
KT el E] KIT
! 42

i

A2

&1
KM []&2- K5 []

A2

YILDIZ [JCGEN
KONTAKTORD  KONTAKTORL

ZAMAN ROLES

YAKLASI 105

SEREKE
KONTAKT ORI

OTOMATIK YILDIZ UCGEN SALTER SDAINL

Butonla yi1ldiz kontaktoru K3M devreye girer.Bunun NA
kontaklariK3M714-13 sebeke kontaktoriu K1M ‘ye gerilim
ulastirir.K1M ceker ve motor M1 i sebeke gerilimine yildiz
konumunda baglar.K1M ve K3M NA kontaklan
K1M/14-13,K3M/13-14 ve ayrica K1M/44-43 uzerinden devrede
kalirlar ve 0 butonunda gerilim vardir.K1M sebeke kontaktoru ile
ayni anda zaman rolesiK1T’ye gerilim ulasir.Ayarlanan siire
sonunda K1G komitator kontak15-16 tizerinden K3M ‘nin
devresini acar ve komitatorun 15-18 kontaklar1 K5M’nin devresini
kapatir.Yildiz kontaktoriu K3M devre dis1 olur.iicgen
kontaktoriK5M cekerek motor M1’i tam gerilim ile sebekeye
baglar.Ayn1 anda NK kontak K5M/22-21 K3M ‘in devresini acar ve
isletme sirasinda tekrar devreye girmesini onlemek icin kilitler.
Yeniden yol verme ancak 0 butonuna basilmasindan veya asiri
akimda motor koruma rolesinin 13-14 NA veya gug salteri ile
devrenin acilmasindan sonra mumkin olabilir.
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