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Prefacio
A ABNT - Associagao Brasileira de Normas Técnicas - & o Forum Nacional de Normalizacdo. As Normas Brasileiras, cujo
contelido & de responsabilidade dos Comités Brasileiros (ABNT/CB) e dos Organismos de NMNormalizagdo Setorial

(ABNT/ONS), sao elaboradas por Comissdes de Estudo (CE), formadas por representantes dos setores envolvidos, delas
fazendo parte: produtores, consumidores e neutros (universidades, laboratorios e outros).

Os Projetos de Norma Brasileira, elaborados no ambito dos ABNT/CB e ABNT/ONS, circulam para Consulta Publica entre
os associados da ABNT e demais interessados.

Esta Norma contém o anexo A, de carater normativo.
1 Objetivo

1.1 Esta Norma estabelece os requisitos minimos a gque devem satisfazer os grupos motores geradores (GMG) para tele-
comunicacgoes.

1.2 Esta Norma aplica-se as instalagdes ou sistemas que requeiram fornecimento de energia em corrente alternada trifa-
sica, freqiéncia e tensdo adequadas nos regimes de emergéncia, auxiliar, principal e basica.
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2 Referéncias normativas

As normas relacionadas a seguir contém disposigoes que, ao serem citadas neste texto, constituem prescricdes para esta
Norma. As edigGes indicadas estavam em vigor no momento desta publicacdo. Como toda norma esta sujeita a revisao,
recomenda-se aqueles que realizam acordos com base nesta que verifiquem a conveniéncia de se usarem as edicbes
mais recentes das normas citadas a seguir. A ABNT possui a informag&o das normas em vigor em um dado momento.

NBR 5052:1984 - Maquinas sincronas - Ensaios - Método de ensaio

NBR 5117:1984 - Maquinas sincronas - Especificacao

NBR 5410:1997 - Instalacoes elétricas de baixa tensao

NBR 6146:1980 - Involucros de equipamentos elétricos - Protecao - Especificacao
NBR 6808:1993 - Conjuntos de manobras e controle de baixa tensao - Especificacao
NBR 7094:2000 - Maquinas elétricas girantes - Motores de inducao

IEC 60034-14:1996 - Rotating electrical machines - Mechanical vibration of certain machines with shaft height 56 mm
and higher - Measurement evalution and limits of vibration

ISO 3046-4:1997 - Reciprocating internal combustion engines: Performance - Part 4: Speed governing
Pratica Telebras 201-420-119:1996 - Identificagao de produtos por codigo de barras no padrao UCC/EAN 128
Pratica Telebras 240-500-701:1997 - Condigoes e ensaios ambientais aplicaveis a produtos para telecomunicagoes
3 Definigoes
Para os efeitos desta Norma, aplicam-se as seguintes definicoes:

3.1 grupo motor gerador (GMG): Consiste em um motor diesel acoplado a um alternador sincrono trifasico, montado so-
bre uma base comum.

3.2 motor diesel: Motor de combustdo interna alternativo, de ignicdo por compressao, usando oleo diesel como combus-
tivel, trabalhando em um ciclo de quatro tempos, sendo refrigerado por meio de circulagdo forcada de agua.

3.3 alternador: Gerador sincrono, de corrente alternada, trifasico, sem escovas, com excitagdo propria, acionado por um
motor.

3.4 poténcia nominal: Poténcia do GMG expressa em quilovolt ampére, com fator de poténcia 0,8 indutivo calculada com
motor trabalhando nas condicdes ambientais de 736 mm Hg de pressao, 20°C de temperatura, 60% de umidade relativa do
ar e na rotagao nominal.

3.5 Regimes de poténcia

3.5.1 emergéncia: Grupos geradores classificados neste regime sao disponiveis para suprimento de energia por todo tem-
po de duragao da falta da rede comercial. Nao & admitida sobrecarga. Este regime deve ser utilizado em locais supridos
por rede comercial confidvel. Grupos geradores classificados neste regime sdo dimensionados para operar com cargas
variaveis por um periodo de até 300 h/ano, respeitando-se os intervalos de manutencao determinados pelos fabricantes.

3.5.2 auxiliar: Grupos geradores classificados neste regime sao disponiveis para acionamento da cargas variaveis por um
periodo de até 1 000 h/ano, respeitando-se os intervalos de manutencao determinados pelos fabricantes. Sao indicados
para uso em situacées onde as faltas de energia da rede comercial sdo programadas, tais como horarios de ponta. Neste
regime nao ha necessidade de reserva de poténcia ou poténcia de sobrecarga.

3.5.3 principal: Grupos geradores classificados neste regime sao disponiveis para acionamento de cargas variaveis por
um periodo ilimitado de tempo, respeitando-se os intervalos de manutencao determinados pelos fabricantes. Sao indicados
para instalagbes onde nao existe rede comercial ou esta nao é confiavel. Neste regime ndo ha necessidade de reserva de
poténcia ou poténcia de sobrecarga.

3.5.4 basica: Grupos geradores classificados neste regime sdo disponiveis para acionamento de cargas constantes por
um periodo ilimitado de tempo, respeitando-se os intervalos de manutengao determinados pelos fabricantes. Neste regime
nao ha necessidade de reserva de poténcia ou poténcia de sobrecarga.

3.6 carga deformante: Cargas nao lineares que deformam a forma de onda da corrente elétrica, como por exemplo reti-
ficadores, no-breaks, reatores, iluminacao fluorescente, computadores e sistemas de condicionamento de ar.

3.7 fator de interferéncia telefénica (FIT): Valores, definidos conforme a NBR 5117, que nao devem ultrapassar as se-
guinte condictes:

a) 20 kVA a 1 000 kVA, inclusive: 5%;
b) acima de 1 000 kVA a 5 000 kVA, inclusive: 3%;
c) acima de 5 000 kVA: 1,5%.
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4 Sistema de operagao
O GMG deve funcionar sob o comando e supervisdo de uma unidade de supervisao de corrente alternada (USCA).
5 Caracteristicas elétricas e mecanicas

5.1 A poténcia de designagado do GMG deve ser especificada de acordo com as cargas a serem atendidas, definindo um
dos quatro regimes de poténcia descritos em 3.5 e informando o fator de poténcia da instalacdo. O enquadramento em
poténcias comerciais requer consulta aos fabricantes.

5.2 A correcéo da poténcia de um GMG para condigbes ambientais, diferentes de 736 mm Hg, 20°C e 60% de umidade
relativa do ar com o objetivo de determinar sua poténcia no local de instalacao deve ser feita tomando por base as curvas
normalizadoras do fabricante.

5.3 O valor nominal de rotagdo do motor deve ser correspondente a freqiiéncia de 60 Hz, na tensdo gerada pelo alter-
nador.

5.4 A rotagdo para qualquer valor estavel de carga até 100% da poténcia nominal do grupo deve ser mantida no intervalo
maximo de:

a) reguladores mecanicos: + 4,0% (57,6 Hz a 62,4 Hz);
b) reguladores eletrénicos: £ 1,0% (59,4 Hz a 60,6 Hz).

5.5 As aplicagdes de carga instantanea ou retirada subita de carga deverao seguir as recomendactes da ISO 3046-4, para
definir a variagdo maxima de rotacao, os degraus de carga, bem como os tempos em que o GMG necessita para retornar
ao estabelecido em 5.4.

5.6 O valor nominal da tensao gerada pelo alternador sincrono trifasico com ligagdes em "Y" e neutro acessivel deve ser
de:

a) 220/127 Vc.a.;

b) 380/220 Vc.a., quando solicitado explicitamente;

c) 440/254 Vc.a., em casos especiais;

d) 380/220 Vc.a. e 220/127 Vc.a., em casos especiais;

e) 440/380/220 Vc.a., em casos especiais, quando solicitado;

f) tensGes especiais tais como 208/120 Vc.a., 460/266 Vc.a., 480/277 Vc.a. e outras até 660 Vc.a. em casos especiais,
quando solicitado.

5.7 A tensao, para qualquer valor estavel de carga nao deformante ate 100% da poténcia nominal do grupo, com fator de
poténcia entre 0,80 indutivo e 1,0, deve manter-se entre os limites de + 2% da tensao nominal. Quando a carga atingir
valor estavel ndo deve haver oscilagao de tensao.

5.8 Para valores estaveis de cargas deformantes, de até 100% de poténcia nominal do GMG, distor¢cao harménica, em cor-
rente, de até 30%, a tensdo deve manter-se entre os limites de + 10% da tensao nominal.

5.9 A oscilagao maxima de tenséo, apds uma variagao instantdnea de carga conforme as recomendacgoes da ISO 3046-4,
nao deve exceder + 10% de seu valor nominal, considerando-se valores do fator de poténcia entre 0,8 indutivo e 1,0.
O tempo de resposta deve ser estabelecido pela ISO 3046-4 e devem ser atendidas as subsecoes 5.7 e 5.8.

5.10 O GMG deve manter a tensao e freqliéncia dentro das faixas especificadas, mesmo que haja desequilibrio de carga
(maxima de 15%) entre fases.

6 Caracteristicas construtivas

6.1 A base deve ser construida conforme a necessidade da montagem e dimensionada adequadamente para suportar os
esforcos que se facam necessarios.

6.2 O posicionamento do GMG deve ser efetuado de forma a garantir o alinhamento e fixagdo adequadas do conjunto mo-
tor-gerador.

6.3 O motor deve ficar a uma altura livre, de modo que seu carter possa ser deslocado para inspecgao, sem ser preciso le-
vantar o GMG, limitado a poténcia de 500 kVA.

6.4 Deve ser fornecida com a base uma bandeja coletora de 6leo, que devera tomar toda a projegao do motor no piso. Esta
bandeja devera ser de modulos encaixaveis.

6.5 Devem ser previstas na base, condigbes para que o GMG possa ser icado por cabos, para possibilitar o transporte
vertical e horizontal.

6.6 Os componentes metalicos da base, quando aplicaveis, devem ser rebitados ou soldados eletricamente.

6.7 A base deve dispor de terminal para cabo de aterramento conforme a NBR 5410, localizado ao lado da caixa de liga-
¢Oes, para conexdo ao terra da estacdo. O radiador, o alternador e o motor devem estar aterrados a base.
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6.8 Todas as pecas de ligacao que forem fixadas na base por parafusos devem usar fixacao com arruelas lisas, de pressao
e porca, nao sendo permitida rosca aberta em componentes da base.

6.9 Todos os parafusos utilizados na base devem ser de rosca métrica.
6.10 A unido entre as partes rotativas, volante do motor e eixo do alternador deve ser dimensionada para absorver o torque
maximo do motor, mais as solicitagdes transitorias devidas a partida e parada do motor, a aplicagao instantanea de carga

maxima e a ocorréncia de curto-circuito.

6.11 O acoplamento pode ser feito através de discos flexiveis para alternadores de mancal Unico ou acoplamentos elasti-
cos para alternadores com dois mancais, sendo que, nesta Gltima hipétese, uma eventual ruptura do elemento elastico de-
ve tornar o rotor do alternador mecanicamente independente do volante do motor.

6.12 O elemento do acoplamento elastico deve ser resistente a agao de derivados de petroleo.

6.13 O acoplamento deve ser do tipo monobloco, construido e montado de modo a nao introduzir esforgos nos eixos das
magquinas.

6.14 O sistema rotativo nao deve entrar em ressonancia quando operar na faixa de 30% da rotagao nominal.
6.15 Todas as partes girantes do GMG devem ser protegidas para seguranga operacional.
6.16 Para GMG utilizando motor com radiador incorporado, este deve ser fixado adequadamente ao motor ou a base.

6.17 Para GMG utilizando motor com trocador de calor este deve ser original do fabricante ou com seu aval para casos
especiais e fixado rigidamente ao motor ou a base.

6.18 O GMG deve ser provido de amortecedores de vibragao fornecidos com a base, adequados ao peso e rotagao nomi-
nal do conjunto motor gerador e dimensionados para garantir isolagdo de vibragao minima de 92%.

6.19 E admissivel a utilizagao de contatos secos (NF) ou potencial de terra, positivo ou negativo, ou transdutor, para o
envio de alarmes, informagoes e sinalizagdbes do GMG enviados a USCA.

6.20 A supressao/auséncia dos sinais citados em 6.19 deve significar situacao de sensor (dispositivo) atuado.

6.21 A interligacao das tubulacGes de alimentacao e retomo do sistema de oleo combustivel com o motor diesel deve ser
em mangotes flexiveis revestidos com malha de aco e adequados as condigbes de funcionamento do motor diesel. Os
mangotes devem ser fornecidos com terminais prensados e porca giratéria em uma das suas extremidades para facilitar a
instalacdo. O ponto de conexao com a tubulacao rigida deve se dar a um nivel que evite rupturas devido a vibracdo do
GMG. Tanto a alimentacdo quanto o retomo devem estar do mesmo lado.

6.22 O equipamento deve obedecer as condi¢gbes ambientais estabelecidas conforme Pratica Telebras 240-500-701.
7 Motor diesel
7.1 Generalidades

7.1.1 Todas as protecgdes/acessorios adaptados ao GMG devem ser originais do fabricante do motor ou, na impossibilida-
de, ter o seu aval.

7.2 Caracteristicas gerais
7.2.1 O motor deve ser construido com camisas de facil substituicao, mancais fixos e moveis com casquilhos substituiveis.

7.2.2 Poténcia: deve ser compativel com a do alternador, sendo sempre definida como a poténcia (sem sobrecarga) medi-
da em CV, disponivel no volante, ja com todas as perdas do alternador (rendimento) e do motor deduzidas, para motor
completamente amaciado e nas condicdes de instalacao do GMG.

7.3 Lubrificagao

7.3.1 Para motor superalimentado, os mancais do superalimentador devem ser lubrificados pelo proprio motor e preferen-
cialmente haver dispositivo ou solugdo mecénica que retenha uma quantidade tal de dleo nos mancais do superalimenta-
dor que permita a partida e parada do motor (sem causar danos as partes girantes) e assumir a carga de acordo com o co-
mando enviado pela USCA.

7.3.2 A contratante devera informar ao fornecedor sobre a necessidade de alteragao da capacidade original de volume do
oleo lubrificante armazenado em funcao do regime de funcionamento. E considerado como carter original o fornecido pelo
fabricante do motor diesel. O carter deve possuir um dreno para vazar o 6leo por acao de gravidade, provido de registro do
tipo "gaveta" e bujao ou outra solugao eficiente por bomba manual.

7.3.3 Para os GMG providos de carter especial ou solucdo equivalente, a bomba injetora deve ter lubrificacao forcada e
filtrada atraves do oleo lubrificante do motor diesel, quando recomendado pelo fabricante do motor (caso aplicavel).

7.3.4 Devem ser previstas derivagbes com registros na interligacéo entre o mandmetro e o motor diesel, de modo a possi-
bilitar ajustes e testes dos pressostatos ou transdutores de pressao (item opcional).
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7.4 Combustivel

7.4.1 O motor deve dispor de dispositivo de interrupcao de alimentagdo de combustivel para permitir a parada manual do
motor sem que seja alterada a regulagem da rotacdo nominal, instalado no conjunto GMG.

7.4.2 Deve haver um dispositivo de controle de rotagdo atuando no sistema de combustivel, podendo ser mecanico ou
eletronico. Este dispositivo deve ser o original fornecido com o motor ou ter o aval do fabricante do motor (ver 5.4 e 5.5).

7.5 Descarga

7.5.1 O sistema de descarga dos gases de escape do motor deve ser constituido de coletor de descarga, tubo flexivel para
isolamento das vibragdes e silencioso. O silencioso deve ser o especificado pelo fabricante do motor, de acordo com o lo-
cal de instalacdo. O coletor de escape deve ser dotado de uma barreira, de tal modo a proteger o operador contra contatos
acidentais.

7.5.2 O tubo flexivel para isolamento de vibraces e dilatacbes do escapamento deve ser feito de aco inoxidavel sanfonado
para suportar temperaturas superiores a 600°C e flangeado nas extremidades.

7.6 Partida e parada

7.6.1 Os motores devem ser providos de um sistema de preaquecimento da agua de arrefecimento, capaz de manter a
temperatura do bloco dentro da faixa recomendada pelo fabricante, comandada automaticamente por dispositivo contro-
lador de temperatura.

7.6.2 A partida do motor deve ser sempre efetuada por meio de motor elétrico de corrente continua, com polo negativo
aterrado.

7.6.3 A parada do motor deve ser efetuada através da desenergizagao do sistema de corte de combustivel.
7.7 Sistema de protegao

7.7.1 Deve haver um pick-up magnético que funcione em conjunto com um circuito sensor de rotacao, a fim de informar pa-
ra a USCA o momento em que o GMG atinge uma rotacdo minima recomendada pelo fabricante do motor diesel, para
interromper o comando de partida. Este sensor deve ser capaz de detectar tambem uma rotacao correspondente a 115%
da rotagdo nominal do GMG, a fim de informar para a USCA a condigdo de sobrevelocidade. Estes pontos de operacgao
devem ser ajustaveis.

7.7.2 Deve haver um dispositivo redundante para o caso de falha do sensor descrito em 7.7.1, destinado a interromper o
comando de partida, como protecao adicional para o motor de arranque.

7.7.3 Deve haver um pressostato ajustavel, com contato seco (NF) ou dispositivo transdutor de pressao, compativel com a
pressao maxima a frio e temperatura maxima do oleo lubrificante regulado para a pressao minima do 6leo lubrificante que
garanta o funcionamento seguro do motor de acordo com as especificacbes do fabricante, na rotagdo nominal e poténcia
maxima, destinado a comandar a parada do motor diesel quando a pressao atingir o valor minimo.

7.7.4 Deve haver um dispositivo capaz de sensoriar a temperatura, com contato seco (NF) ou transdutor de temperatura,
instalado em local definido pelo fabricante e regulado para a maior temperatura de trabalho, que garanta o funcionamento
seguro do motor na rotagdo nominal e poténcia maxima. Este dispositivo deve, uma vez que a temperatura tenha atingido
o limite especificado, informar para a USCA que comandara imediatamente o acionamento de parada.

7.7.5 Deve haver um dispositivo que informe a2 USCA quando houver falha no preaquecimento.
7.7.6 Deve haver um painel montado sobre suportes antivibratorios no conjunto GMG, com instrumentos/acessorios ou
dispositivo equivalente, independentes da USCA, que, em caso de falha da mesma, permita a leitura e comando das infor-
macoes:

a) pressao de odleo;

b) temperatura da agua;

c) dispositivo de comando de partida;

d) dispositivo de comando de parada.

7.8 Sistemas de arrefecimento

7.8.1 Motores com radiador incorporado, utilizando um radiador montado junto ao motor e sendo o ventilador acionado pelo
proprio motor, devem apresentar as particularidades que seguem:

a) o motor deve ser sempre resfriado a agua, em circuito fechado, com circulagdo no bloco e nos cabecotes;
b) a circulagao de agua deve ser forcada por bomba centrifuga acionada pelo proprio motor;

c) o motor deve dispor sempre de valvula termostatica destinada a acelerar o aguecimento do motor no inicio do seu
funcionamento;

d) o radiador ndo deve possuir componentes em ferro na colmeéia;
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e) o volume de agua contido no tangue de expansao deve ser tal que as perdas por evaporacaoc durante o tempo de
funcionamento nao reduzam a quantidade de agua a um valor prejudicial ao motfor, que deve ter autonomia coerente
com o carter utilizado;

f) a ligagao entre o motor e o radiador deve ser feita por meio de mangueira recomendada pelo fabricante do motor;
g) o ventilador deve circular o ar no sentido do alternador para o motor;

h) deve haver dispositivo para detectar baixo nivel de agua do sistema, a fim de informar para a USCA a sua anorma-
lidade.

7.8.2 Motores sem radiador, utilizando um trocador de calor e uma fonte externa de agua fria, devem apresentar as parti-
cularidades que seguem:

a) o motor deve ser sempre resfriado a agua, em circuito fechado, com circulagdo no bloco e nos cabecotes;
b) a circulaca@o de agua do bloco deve ser forcada por bomba centrifuga acionada pelo proprio motor diesel;

c) o motor deve dispor sempre de valvula termostatica destinada a acelerar o aquecimento do motor no inicio do seu
funcionamento;

d) o trocador de calor deve ser construido de modo a permitir limpeza total do tubo, com acesso pelos espelhos;

e) a ligacao entre o trocador de calor e o motor deve ser feita por meio de mangueiras recomendadas pelo fabricante
do motor;

f) o trocador de calor deve ser montado junto aoc GMG;

g) deve haver dispositivo para detectar falta de fluxo de agua industrial, compativel com a vazao de agua, montado jun-
to ao trocador de calor, a fim de informar para a USCA sua anormalidade;

h) deve haver dispositivo para detectar baixo nivel de agua do sistema, a fim de informar para a USCA a sua anorma-
lidade;

i) o volume de agua contido no tanque de expansao deve ser tal que as perdas por evaporacao durante o tempo de
funcionamento nao reduzam a quantidade de agua a um valor prejudicial ac motor, que deve ter autonomia coerente
com o carter utilizado.

8 Bateria de partida
8.1 A capacidade e a tensao necessarias da bateria de partida devem ser informadas pelo fabricante do motor diesel.

8.2 Durante o funcionamento do GMG as baterias de partida deverao ser recarregadas por um alternador para carga de
baterias acionado pelo motor diesel, quando utilizadas baterias automotivas.

9 Pintura

9.1 A pintura final de acabamento do motor deve ser compativel com a utilizagao, principalmente no que diz respeito a tem-
peratura. Deve ter aspecto liso e caracteristicas que permitam facil limpeza da superficie, a qual deve ser isenta de ar-
ranhoes e defeitos.

9.2 Devem ser obedecidos os seguintes padroes de cores para a pintura final do GMG:

a) motor diesel e alternador na cor original do fabricante do motor; se o alternador possuir pintura final de fabrica, esta
devera ser mantida;

b) base metalica e eletrodutos: cor preta ou na cor do fabricante do motor;
¢) radiador: cor original do fabricante;
d) filtro de ar: cor original do fabricante.

9.3 Nao podem ser pintados: pecas do GMG que sejam feitas de borracha ou que contenham borracha, pecas em aco
inoxidavel, condutores elétricos, pinos de graxa, terminais, conectores eléfricos, placas de identificagdes, de instrugées e
de identificacao contidas nos acessorios.

10 Alternador sincrono

10.1 Caracteristicas elétricas

10.1.1 A tensao nominal deve estar de acordo com o estabelecido em 5.6.

10.1.2 A corrente nominal do alternador deve ser calculada para a poténcia aparente nominal e tensao nominal.
10.1.3 A freqiiéncia nominal do alternador deve ser 60 Hz.

10.1.4 O alternador deve ser provido de trés fases, sendo os enrolamentos ligados em estrela, com neutro acessivel.

10.1.5 A resisténcia de isolamento deve ser de no minimo 5 MQ medidos com megger de 500 Ve.c. Os pontos a serem
medidos deverao ser de acordo com 10.1.8-a), b) e c).
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10.1.6 O valor da reatancia subtransitoria saturada longitudinal (X"d) deve ser menor ou igual a 0,12 P.U para as condigbes
de 60 Hz e tensoes citadas em 5.6-a) e c).

10.1.7 Para cargas nao lineares frifasicas até 100% da poténcia nominal do alternador, com fator de poténcia indutivo de
no minimo igual a 0,8, ndo e admitida qualquer condicao de instabilidade no sistema de geragao, dentro das caracteristicas
mencionadas na sec¢ao 5, com distorgdo maxima em corrente de saida igual a 30%.

10.1.8 A rigidez dielétrica de ser tal que, aplicando-se uma tensao c.a. de 2 x Vn + 1 000 Vc.a. (valor eficaz) entre os pon-
tos a seguir relacionados, elevado gradativamente e apos, mantido durante 1 min, néo se constate fuga ou efeito corona
perceptivel:

a) enrolamento da armadura do alternador e massa;
b) enrclamento de campo do alternador e massa;
c) enrolamento da excitatriz do alternador e massa.

10.1.9 A distorgao harmonica total da tensao do alternador deve ser igual ou menor a 3% fase-neutro, em vazio (na con-
dicao de tensao nominal utilizada).

10.1.10 Deve suportar uma corrente de curto-circuito igual ou superior a 2 x In (duas vezes In), durante 30 s.

10.2 Caracteristicas construtivas

10.2.1 A carcaca deve ser construida com grau de protecao tipo IP-22S ou superior (conforme a NBR 6146); ver anexo A.
10.2.2 O alternador deve ser fabricado na classe "H" de isolacao (conforme a NBR 7094).

10.2.3 A carcaga deve ser provida de olhal para icamento.

10.2.4 O conjunto rotativo deve ser balanceado dinamicamente. O balanceamento dinamico deve ser feito para o rotor a
rotacao nominal em vazio. A velocidade eficaz de vibracao do alternador, testado isoladamente (em vazio com meia cha-
veta, acionado como motor sincrono, apoiado sobre base elastica), ndo deve exceder 3,5 mm/s, medida nos sentidos ra-
dial (horizontal e vertical) e axial, na parte dianteira e traseira, conforme IEC 60034-14.

10.2.5 Os quatro terminais ou barramentos de saida do alternador devem ser localizados em uma caixa de dimensdes
adequadas para a capacidade do alternador, com tampa aparafusada, sempre montada na parte superior. Devera ser ob-
servada a distancia entre os terminais ou barramentos para a necessidade de instalagdo de terminais duplos ou friplos,
permitindo a saida dos cabos para ambos os lados do alternador.

10.2.6 Os terminais ou barramentos de interligacdo de poténcia devem ser identificados de forma indelével.

10.2.7 O alternador, no lado do acoplamento, deve ser provido de flange para a fixacao direta a carcaca do motor, quando
aplicavel.

10.2.8 Todos os cordbes de solda existentes no alternador devem estar livres de respingos, bolhas e rebarbas.

10.2.9 A fixacao dos cabos do alternador, como também qualquer conexao de cabos, deve ser feita mediante o uso de ter-
minais (pressao ou compressao).

10.2.10 Os alojamentos de rolamentos devem ser providos de bicos para lubrificagéo e valvulas de graxa para a elimina-
cao de excesso, dispensaveis quando da utilizagao de rolamentos blindados.

10.2.11 Deve ser provido de resistor de desumidificagdo e de facil acesso para substituicdo do mesmo.

10.2.12 O sistemna rotativo deve ser construido para suportar, durante 2 min, uma sobrevelocidade de 25% relativamente
ao valor nominal.

10.3 Excitatriz
10.3.1 A excitatriz deve ser rotativa, funcionando segundo o sistema Brushless (sem escovas).

10.3.2 Devem ser previstos, na caixa de terminais do alternador, bornes identificados com (-) (+), para permitir escorva-
mento do alternador, em caso de perda do magnetismo remanente.

10.4 Protegao

Os alternadores poderao ser providos de sensores de temperatura na armadura (no minimo de dois por fase) e nos man-
cais, calibrados para maior temperatura admissivel. Estes sensores devem, uma vez que a temperatura tenha ultrapassa-
do o valor especificado, sinalizar para a USCA esta condigao (item opcional).

10.5 Rendimento

Os ensaios para verificagdo do rendimento devem ser realizados por qualguer um dos meétodos previstos na NBR 5052. As
tolerancias para os valores de rendimento informados em folhas de dados técnicos sdo estabelecidas na NBR 5117.

10.6 Equilibrio de fases

Funcionando o alternador em vazio (aberto), a maxima diferenga de tensdo observada nas trés fases com relacdo ao
neutro nao deve ser superior a 0,5% da tensao nominal, fase e neutro.
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11 Regulador de tensao

11.1 O regulador deve ser construido com componentes eletrénicos, admitindo-se o emprego de componentes eletromeca-
nicos quando necessario, sendo o mesmo instalado na parte interna na caixa de ligacao do alternador sobre amortecedo-
res, com acesso externo, ou opcionalmente na USCA.

11.2 No uso de circuitos, principalmente circuitos integrados, deverao ser tomadas todas as precaucdes tanto de projeto
como construtivas, de modo a assegurar total imunidade a ruidos que venham comprometer o funcionamento do regulador.
Desta forma, o equipamento devera ser insensivel a ruidos provocados por iluminagdo fluorescente, centelnamentos em
disjuntores, etc.

11.3 Os circuitos relacionados a potencidometros de ajustes devem ter caracteristicas tais que um mau contato elétrico nos
cursores destes potencidmetros nao implique efeitos prejudiciais aos respectivos equipamentos e consumidores.

11.4 O uso de potencidmetros deve limitar-se ao minimo necessario para atender aos ajustes especificados. Sobretudo
devem ser tomadas precaugdes no projeto de forma que o deslocamento do cursor dos potencidmetros no sentido horario
deva implicar aumento do valor das grandezas a eles relacionadas.

11.5 O uso de capacitores eletroliticos deve limitar-se aos casos em que a variagdo de suas capacidades em funcao das
condigcdes de trabalho (sobretudo variagao de temperatura ambiente) nao for critica.

11.6 Deve ser utilizado um dispositivo mecanico que assegure sempre bom contato elétrico entre os conectores de encaixe
e o cartdo, quando necessario.

11.7 O regulador deve ser provido de ajustes (de facil acesso) que permitam variar a tensao de + 15% ao seu valor nomi-
nal.

11.8 Quando o regulador estiver instalado na USCA, todos os fios de saida do regulador devem ser conduzidos a uma re-
gua de terminais e identificados com anilhas plasticas adequadas.

11.9 O regulador deve ser previsto para operar com ventilacdo natural, devendo o acesso aos controles ser pela parte
frontal do mesmo.

11.10 A critério do solicitante, deverdo ser previstos dois reguladores automaticos de tensao comutados por chave sele-
tora, visando eventual reparo em um regulador automatico sem prejuizo operacional (item opcional).

12 Placas de identificacao

12.1 As placas de identificacao devem possuir no minimo as seguintes informacées em local visivel, para caracterizar o
GMG:

a) motor diesel:

- fabricante;

- modelo;

- nimero de série;

- poténcia em cavalo-vapor ou quilowatt ou horse power;

- data de fabricacao, més/ano;
b) alternador:

- fabricante;

- tipo;

- modelo;

- nimero de série;

- data de fabricacdo, més/ano;

- grau de protecao;

- tensoes de saida;

- fregliéncia;

- rotacao,

- fator de poténcia;

- classe de isolagao;

- poténcia em quilovolt ampére;

- correntes de saida;

- numero de fases;
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c) excitatriz:
- corrente de excitacao;
- tensao de excitacao;
d) regulador de tensao:
- fabricante;
- tipo;
- modelo;
- nimero de série;
- tensao de saida;
- corrente de saida;
e) identificacdo do GMG:
- dados minimos;
- montador;
- modelo;
- peso;
- contrato de fornecimento:
- regime de funcionamento;
- poténcia em quilovolt ampére;
- data de montagem.

Deve existir, no equipamento fornecido, uma identificacdo por codigo de barras UCC EAN 128 (ver Pratica Telebras
201-420-119) ou conforme instrucao do solicitante.

13 Régua de bornes do GMG
A régua de bornes do GMG devera ser compativel com a utilizagdo e a USCA utilizada.
14 Aquisicao do GMG

O anexo A apresenta um roteiro de dados complementares para a aquisicao do GMG.

[ANEXO A
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Anexo A (normativo)
Dados complementares para aquisicao do GMG

L0 [T 4] £SO
LocalidadelFEStagan: o o rnnrnnnrne e snus s s s s S R S e S R
QUANLIAAAE e GIMG: ...........ooeeeeeeeeeeeeeeieeeie s eeeeeeeaeeeseeeseseseaees s esmsmsssanssasssmsanssssemseseasmnm e esmemes s os em s nsasnssssessssasmessensseesananansnannn

A.1 Regime de operacao (ver 3.5):

Emergéncia

Augxiliar

Principal

Basica

A.2 Poténcia requerida da instalacao (ver 5.1):...............cccecc.. .KVA

Fator de poténcia (cos ¢) da instalagao...........c........

A.3 Condigoes ambientais de operagao (ver 5.1):

= ARSI msnm
- Umidade relativa do ar...................... %
- Temperatura ambiente:.................... °C

NOTA - A poténcia corrigida do grupo motor gerador devera atender as condigbes acima, referentes ao local de instalagio. O fornecedor
devera informar na proposta a poténcia corrigida e a poténcia nominal do grupo motor gerador segundo as condigbes ambientais definidas
em 3.4.

A.4 Regulador de velocidade (ver 5.4):

Mecéanico Eletrénico

A.5 Tensao da carga (ver 5.6):

220/127 Vc.a. 380/220 Ve.a., 220/127 Ve.a., 440/254 Ve.a.,
380/220 Vc.a. 380/220 Ve.a. e 220/127 Ve.a.
440/254 Vc.a. Outras (especificar)

A.6 Carter (ver 7.3.3):

Carter original

Carter especial para:.......... horas de operagao

A.7 Derivacoes com registros (ver 7.3.4):

Sim
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A8 Silencioso (ver 7.5.1):

Sim Industrial

Nao Especial

NOTA - A PROPONENTE devera informar atenuacédo em dB. Se especial, descrever o sistema.

A.9 Radiador incorporado (ver 7.8.1) A.10 Trocador de calor (ver 7.8.2)

A.11 Bateria de partida (ver 8.1):

Chumbo-acido automotiva

Estacionaria

ESDOCICATBESS it s i Vi o i s S i i = SRS g K Mmoo i S

A.12 Grau de protecao do alternador (ver 10.2.1):

IP-22S

IP-23S

Qutro

A.13 Cores dos barramentos (ver 10.2.6):

Padrio ABNT - NBR 6808 D

Criterio O SONGIHANTE. .....ccieieeeeieeiececisereeatassassnrr e senesenssasnssssnssssesesnsnsansnsnsssssnssssasssnssnsnss ssasnsssssssesseasnssnsnsnsnesseann

A.14 Sensor de temperatura para alternador (ver 10.4.1):

Enrolamentos Sim Nao

Mancais Sim Nao

A.15 Regulador automatico de tensao (ver 11.10):

Simples

Duplo

A.16 e) Identificagao do equipamento por codigo de barras (ver 12.1):
0 sim
0 nao
Padrao a adotar:
6 UCC EAN 128

0 outro




