
 FORMULARIO DE FÍSICA
 

𝑋 = 𝑉 ∙ 𝑡 

X Distancia m 

V Velocidad m/s 

t Tiempo s 

CRUSE O ENCUENTRO DE DOS MÓVILES  El movimiento se da en 

direcciones opuestas. 

 
𝑡𝑒𝑛𝑐𝑢𝑒𝑛𝑡𝑟𝑜 =

𝑑𝑖𝑠𝑡𝑎𝑛𝑐𝑖𝑎

𝑉𝐴 + 𝑉𝐵
 

ALCANCE DE DOS MÓVILES  El movimiento se da en la 
misma dirección. 

 
𝑡𝑎𝑙𝑐𝑎𝑛𝑐𝑒 =

𝑑𝑖𝑠𝑡𝑎𝑛𝑐𝑖𝑎

𝑉𝐴 − 𝑉𝐵
 

𝑋 =
𝑉𝑓

2 − 𝑉𝑂
2

2𝑎

𝑋 = (
𝑉𝑂 + 𝑉𝑓

2
)𝑡

𝑋 = 𝑉𝑂𝑡 +
1

2
𝑎𝑡2

𝑡 =
𝑉𝑓 − 𝑉0

𝑎

𝑉𝑚 =
𝑉𝑂 + 𝑉𝑓

2

• Reposo → 𝑉𝑂 = 0  
• Se detiene → 𝑉𝑓 = 0  

X Distancia m 

𝐕𝐨 Velocidad inicial m/s 

𝐕𝒇 Velocidad final m/s 

𝐕𝒎 Velocidad media m/s 

t Tiempo S 

a Aceleración 𝑚
𝑠2⁄  

 

CASO 1 
• No tiene ángulo  → α = 0  
• No tiene 𝑉𝑜𝑦 

• Su Vo será igual que su Vox 

CASO 2 
• Si tiene ángulo  → α ≠ 0  

• Si tiene 𝑉𝑜𝑦 

• Su Vo será distinto  que su Voy 

 

CASO 3 
• 𝑉𝑦  𝑒𝑛 𝑌𝑚𝑎𝑥 = 0 

 

CASO 1 y 2 
 

𝑉𝑜𝑥 = 𝑉𝑜 cos𝛼  
𝑉𝑜𝑦 = 𝑉𝑜 sin𝛼   

𝑉𝐹 = √𝑉𝑥
2 + 𝑉𝑦

2 

𝑉𝑜 = √𝑉𝑜𝑥
2 + 𝑉𝑜𝑦

2 

𝑋𝑀𝐴𝑋 = 𝑉𝑥 × 𝑡𝑉 

𝑦𝑚𝑎𝑥 =
𝑉𝑦

2 − 𝑉𝑜𝑦
2

2𝑔
 

𝑦𝑚𝑎𝑥 = 𝑉𝑜𝑦𝑡 +
1

2
𝑔𝑡2  

𝑡 =
𝑉𝑦 − 𝑉𝑂𝑦

𝑔
 

Vox Velocidad inicial 
en “x” 

m/s 

 

Voy 
Velocidad inicial 

en “y” 
m/s 

𝐕𝒙 Velocidad final en 
“x” 

m/s 

𝐕𝒚 Velocidad final en 
“y” 

m/s 

𝐕𝐨 Velocidad inicial m/s 

𝐕𝒇 Velocidad final m/s 

𝒀𝒎𝒂𝒙 Altura máxima m 

𝑿𝒎𝒂𝒙 Distancia máxima m 

𝐭 Tiempo de vuelo s 

g gravedad 𝑚
𝑠2⁄  

CASO 3 (PROYECTILES) 
 

𝑋 =
𝑉𝑜

2 sin 2 ∝

𝑔

𝑌 =
𝑉𝑜

2𝑠𝑖𝑛2 ∝

2𝑔

𝑡𝑣 =
2𝑉𝑜 sin ∝

𝑔
 

x 
Distancia en el 

eje “x” 
m 

 

Y Distancia en el 
eje “y” (Ymax) 

m 

𝐕𝐨 Velocidad inicial m/s 

𝐕𝒇 Velocidad final m/s 

t Tiempo s 

g gravedad 𝑚
𝑠2⁄  

 

𝑇 =
𝑡

𝑛
; 
2𝜋

𝑤
 T 

 

Período (s) 𝒂𝒄 
Aceleración 
centrípeta  

(m/s) 

𝑓 =
𝑛

𝑡
; 
1

𝑇
 n Número de 

vueltas 
t 

 

Segundos  

𝜃 = 𝑤 × 𝑡 w 
Velocidad 

angular (rad/s) f 
 

Frecuencia 

Hz  

𝑣 =
2𝜋𝑟

𝑇
; 2𝜋𝑟𝑓;𝑤. 𝑟 v 

Velocidad lineal  

(m/s) 
 
 

360°=2𝜋 𝑟𝑎𝑑 
180°=𝜋 𝑟𝑎𝑑 

𝑤 =
2𝜋

𝑇
;  2𝜋𝑓 𝜽 

Desplazamiento 
angular (rad) 

   𝑎𝑐 =
𝑣2

𝑟
; 𝑤2. 𝑟 ;  𝑤. 𝑣 r Radio 

(m) 

 

Cinemática 
𝑋 = 𝐴𝑠𝑒𝑛(𝑤𝑡 + 𝜑0) Elongación en función 

del tiempo X Elongación m 
𝑣 = 𝐴𝑤𝑐𝑜𝑠(𝑤𝑡 + 𝜑0) Velocidad en función 

del tiempo A Amplitud m 
𝑎 = −𝐴𝑤2𝑠𝑒𝑛(𝑤𝑡 + 𝜑0) Aceleración en 

función del tiempo 
𝝋𝟎 Fase inicial rad 

𝑣 = ±𝑤√𝐴2 − 𝑥2 Velocidad en función 
de la elongación w Pulsación, frecuencia 

angular 
rad/s 

𝑎 = −𝑤2𝑥 Aceleración en función 
de la elongación v Velocidad m/s 

𝑣𝑚𝑎𝑥 = ±𝐴𝑤 Velocidad máxima a Aceleración 𝑚
𝑠2⁄  

𝑎𝑚𝑎𝑥 = 𝐴𝑤2 Aceleración 
máxima 

t Tiempo s 

Dinámica y Energía  
𝐹 = ±𝑘𝑥 

 

Ley de Hooke F Fuerza N 
𝑘 = 𝑤2𝑚 Relación para el 

muelle k Constante elástica o 
recuperadora N/m 

𝐹𝑚𝑎𝑥 = 𝑘𝐴 𝐹𝑚𝑎𝑥 = 𝑚𝑤2𝐴 Fuerza máxima 𝒎 Masa Kg 
𝐸𝐶 =

1

2
𝑚𝑣2 

 

𝐸𝐶 =
1

2
𝑘(𝐴2 − 𝑥2) Energía cinética 𝑬𝑪 Energía cinética J 

𝐸𝑃 =
1

2
𝑘𝑥2 𝐸𝑃 =

1

2
𝑚𝑤2𝑥2 Energía potencial 

elástica 
𝑬𝑷 Energía potencial J 

 

𝐸𝑀 = 𝐸𝐶 + 𝐸𝑃 𝐸𝑀 =
1

2
𝑘𝐴2 

Energía mecánica 𝑬𝑴 Energía mecánica 𝐽 

Péndulo 

𝑇 = 2𝜋√
𝐿

𝑔
; 𝑇 = 2𝜋√

𝑚

𝑘
 

 

Periodo del péndulo 
simple 

(no depende de la 
masa de la Lenteja) 

T Período s 

L Longitud del péndulo 
simple m 

g gravedad 𝑚
𝑠2⁄  

Otras relaciones 

𝑓 =
1

𝑇
     

 

𝑤 =
2𝜋

𝑇
 

 

𝑤 = 2𝜋𝑓 
f frecuencia Hz 
T Período s 

–  
 

𝐹 = 𝑚𝑥𝑎
𝑃 = 𝑚𝑥𝑔 
𝑓𝑟 = 𝜇𝑥𝑁

 

𝐸𝑞𝑢𝑖𝑙𝑖𝑏𝑟𝑖𝑜 → ∑𝐹 = 0 
 

𝐴𝑐𝑒𝑙𝑒𝑟𝑎𝑑𝑜 → ∑𝐹 = 𝑚𝑥𝑎

F Fuerza N
P Peso N
m Masa kg

𝝁 Coeficiente de 
rozamiento

Sin unidad

N Fuerza normal N
fr Fuerza de fricción N 
g Gravedad 𝑚

𝑠2⁄  

 

𝑊 = 𝐹𝑥𝑑
𝑊 = 𝐹𝑑𝑐𝑜𝑠 ∝

𝑊 = 𝑝𝑥ℎ
𝑊 = 𝑚𝑥𝑔𝑥ℎ

W Trabajo J
F Fuerza N 
d Distancia m 
m Masa Kg 

𝑃 = 𝐹𝑥𝑣

𝑃 =
𝑊

𝑡
 

𝑃 = 𝐹𝑥𝑣

p Peso N
P Potencia Watts
t Tiempo s 
v Velocidad m/s 

 
 

𝐹𝑒 = 𝑘 ∙ 𝑥
 

𝑥 = 𝑙𝑓 − 𝑙𝑜

Fe Fuerza elástica J
k Constante N/m 
x Estiramiento m 

𝒍𝒇 Longitud final m 

𝒍𝒐 Longitud inicial m 

 

𝐸𝐶 =
1

2
𝑚𝑣2

𝐸𝑃 = 𝑚𝑔ℎ

𝐸𝑝𝑒 =
1

2
𝑘𝑥2

𝑊 = ∆𝐸 → 𝐸𝑐𝑓 − 𝐸𝑐𝑜

𝑬𝒑𝒆
Energía potencial 

elástica
J

𝑬𝒄𝒇 Energía cinética final J 

𝑬𝒄𝒐 Energía cinética 
inicial J 

W Trabajo J 

 

 

 



 FORMULARIO DE FÍSICA
 

 

𝑝 = 𝑚 ∙ 𝑣
𝐼 = 𝐹 ∙ 𝑡

𝐼 = 𝑚 ∙ ∆𝑣
𝐼 = ∆𝑝

𝐹 = 𝑚(
𝑉𝑓 − 𝑉𝑜

∆𝑡
) 

𝒑 Cantidad de 
movimiento 

𝐾𝑔 ∙
𝑚

𝑠
 

𝑰 Impulso 𝐾𝑔 ∙
𝑚

𝑠
 

𝑭 Fuerza N 

m Masa Kg 
t Tiempo s 

∆𝒗 
Diferencia de velocidades 

𝑉𝑓 − 𝑉𝑜   
m/s 

∆𝒑 Cantidad de movimiento 
𝐾𝑔 ∙

𝑚

𝑠
 

 

𝒎𝟏𝒗𝟏=𝒎𝟐𝒗𝟐 
 

 

𝑚1𝑣1 + 𝑚2𝑣2 = 𝑚1𝑣3 + 𝑚1𝑣4 

 

𝑚1𝑣1 + 𝑚2𝑣2 = (𝑚1 + 𝑚2)𝑣3 

 
1

2
𝑚1𝑣1

2 +
1

2
𝑚2𝑣2

2 =
1

2
𝑚1𝑣3

2 +
1

2
𝑚1𝑣4

2

 

 

𝑒 =
𝑣𝑓𝑎 − 𝑣𝑓𝑏

𝑣𝑜𝑎 − 𝑣𝑜𝑏
 

𝒎 

 

Masa 
 

𝐾𝑔  
 

𝒗 

 

Velocidad 
𝑚

𝑠
  

 

 

𝐹 = 𝑘
𝑞1 ∙ 𝑞2

𝑟2
 

𝒌 = 𝟗𝒙𝟏𝟎𝟗

𝑭 Fuerza N

𝒌 Constante 𝑁𝑚2

𝐶2
 

𝒒 Cargas C 

r Distancia m 

 
 

𝐸⃗ = 𝑘
𝑞

𝑟2
 

 

𝐸 =
𝐹

𝑞
 

𝑬 Campo eléctrico 𝑁
𝐶⁄  

𝑭 Fuerza N

𝒌 Constante 𝑁𝑚2

𝐶2
 

𝒒 Cargas C 

r Distancia m 

𝑉 = 𝑘
𝑞

𝑟
 

 

𝑉 =
𝐸𝑝

𝑞
 

 

𝑉 =
𝑊𝑒

𝑞
 

 

𝑽 
 

Potencial eléctrico 𝑉 

𝑬𝒑 Energía potencial J
𝒌 Constante 𝑁𝑚2

𝐶2
 

𝒒 Cargas C 

r Distancia m 
𝑾𝒆

Trabajo eléctrico J 

𝑉 = 𝐼 𝑥 𝑅 
 

𝑃 = 𝑉 𝑥 𝐼 
 

𝐸 = 𝑃 𝑥 𝑡 
 
 

 

𝑽 Voltaje 𝑉𝑜𝑙𝑡𝑖𝑜𝑠 

𝑰 Intensidad Amperios

𝑹 Resistencia Ω 
𝑷 Potencia Eléctrica Watts 

𝑬 Energía Eléctrica J o Kw∙h 

 

 
 

 
𝑄 = 𝐶𝑒 ∙ 𝑚 ∙ ∆𝑡

𝑄 = 𝑚𝐶𝑝∆𝑡 + 𝑚𝐿𝑓

∆𝑈 = 𝑄 − 𝑊

𝑸 Calor 𝑐𝑎𝑙 

𝑪𝒆 Calor específico 𝑐𝑎𝑙

𝑔°𝐶
 

𝒎 Masa g 

∆𝒕 
 

Variación de temperatura °C 

𝑳𝒇  Calor Latente cal/g 

∆𝑼 Cambio en la energía 
interna 𝐶𝑎𝑙 

𝑾 Trabajo efectuado por el 
sistema 𝑐𝑎𝑙 

 

 

 

𝐹 = 𝐺𝑥
𝑚1 ∙ 𝑚2

𝑟2

𝐹 = 𝐺
𝑚𝑇 ∙ 𝑚

(𝑟𝑇 + ℎ)2

𝑭 Fuerza 𝑁 

𝑮 Constante 
gravitacional 

𝑁𝑚2

𝐾𝑔2
 

𝒎 Masa Kg 

r Distancia m 

𝐺 = 6.67𝑥10−11
𝑁𝑚2

𝐾𝑔2
 

 

 

𝑅𝑚 =
𝑅𝑝 + 𝑅𝑎

2

𝑹𝒎 Radio medio 
𝑹𝒑

 

Radio de rotación menor (perihelio) 

𝑹𝒂 
 

Radio de rotación mayor (afelio) 
Todos los planetas se 
desplazan alrededor del Sol 
describiendo órbitas elípticas. El 
Sol se encuentra en uno de los 
focos de la elipse.

 

𝐴1

𝑇1
=

𝐴1

𝑇2

𝑨 Área
𝑻 Período 

Se basa en la velocidad del objeto 
mientras sigue su órbita. Esto quiere 
decir que la velocidad del planeta no es 
constante: 
→ Cuando un planeta está lejos del Sol 
se mueve de forma más lenta; 
→ Cuando un planeta está cerca del 
Sol se mueve de forma más rápida.  

𝑇2 = 𝑘. 𝑟3 
 

𝑇1

(𝑅𝑚1)3
=

𝑇2

(𝑅2)3
 

 

𝐶 =
4𝜋

𝐺.𝑀
 

𝑻 Período
𝑲

 

Constante de Kepler 

𝑪 
Constante válida para todos los 
planetas del sistema solar 

Para cualquier planeta, el cuadrado de su 
período orbital es directamente proporcional 
al cubo de la longitud del semieje mayor de 
su órbita elíptica. 

 


